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Topic:
Trust and Perception of Autonomous Transport Technologies

Jazyk:
english

Anotace:

The widespread adoption of autonomous transport technologies (ATTs) hinges significantly on
public trust and perception. Despite advancements promising enhanced safety, efficiency, and
mobility, skepticism persists among potential users. This research aims to explore the
multifaceted factors influencing public trust in ATTs, including perceived risk, knowledge levels,
and societal benefits. By employing mixed-method approaches—simulation studies, virtual
reality experiments, and case studies—the study will assess how demographic variables, prior
experiences, and information dissemination impact acceptance. Special attention will be given
to strategies that effectively communicate the social value of ATTs, thereby fostering informed
and positive perceptions. The outcomes are expected to inform policymakers, manufacturers,
and stakeholders on best practices to enhance public trust, ultimately facilitating the seamless
integration of autonomous technologies into everyday transportation.
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Skolitel:
doc. Ing. Michal Matowicki, Ph.D.

Téma:
Kooperativni systémy vozidlo-infrastruktura pro bezpecnéjsi provoz

Topic:
Cooperative Vehicle-Infrastructure Systems for Safer Intersections

Jazyk:
english

Anotace:

The integration of Cooperative and Automated Vehicles (CAVs), particularly Electric Vehicles
(EVs), presents a transformative opportunity for sustainable urban mobility. This research aims
to develop a comprehensive framework for evaluating the Environmental, Social, and
Governance (ESG) impacts of CAVs within various transport contexts. By combining microscopic
traffic simulation, agent-based modeling, lifecycle assessment (LCA), and stakeholder analysis,
the study will assess how CAVs influence traffic efficiency, emissions reduction, energy
consumption, user acceptance, equity, and governance frameworks. Particular attention will be
paid to the deployment of cooperative autonomous EVs in urban environments, examining both
technological and behavioral dimensions. Through scenario-based evaluations and policy
analysis, the research will identify best practices for achieving ESG-compliant transport systems.
This work contributes to the broader understanding of how CAVs and EVs can support
equitable, resilient, and sustainable urban transport systems, providing valuable insights for
policymakers, industry stakeholders, and academia.
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Skolitel :
doc. Ing. EvZenie Uglickich, CSc.

Téma:
Modelovani a predikce dopravnich scitacich dat

Jazyk:
Cesky

Anotace:

V dopravé se bé&zné vyskytuji séitaci data, at uz jde o poéty projizdéjicich vozidel, cyklisti nebo
chodcti za jednotku ¢asu na raznych typech komunikaci. Tato data jsou klicova pro dopravni
planovani, optimalizaci infrastruktury a Fizeni dopravy, a proto je nezbytné je efektivné
analyzovat a predikovat. Navrhované téma se zaméruje na modelovani a predikci dopravnich
scitacich dat pomoci hybridnich algoritmt, které kombinuji pravdépodobnostni modely a
optimalizacni techniky. Cilem je vyuzit smési modell pro scitaci data, jako je Poissonova
regrese, negativni binomicka regrese, Tweedieho model, generalizovany Poissoniiv model s
vyuzitim bootstrapu pro robustnéjsi odhady. Klicovym prvkem bude optimalizace vybéru
modelu a jejich parametrizace s ohledem na minimalizaci chyby predikce, pfiéemz budou
zkoumany rtizné metody vybéru vah pro jednotlivé modely. Tento pfistup umozni flexibilnéjsi a
presnéjsi predikce dopravnich scitacich dat, coz povede ke zlepseni dopravniho planovani,

efektivnéjsSimu fizeni dopravy a optimalizaci dopravni infrastruktury na zakladé datové
podloZenych rozhodnuti.

Literatura:
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Skolitel :
Doc. Ing. Vit Fabera, Ph.D. (doc. Ing. Stanislav Novotny, Ph.D. - Skolitel specialista)

Téma:
VyuZiti nastroji umélé inteligence pro analyzu dat z vozidlovych simulatort

Jazyk:
cesky

Anotace:

Data z vozidlovych simulatorl se vétsinou zpracovavaji statistickymi metodami nebo analyzou za
pomoci lidského experta. Cilem je prozkoumat a navrhnout metody analyzu vyuzivajici umélou
inteligenci (napf. hluboké uceni, event. jiné metody).

Literatura :
Zelinka a kol.: Evolucni techniky — principy a aplikace, BEN, 2008
Marik a kol.: Uméla inteligence 1 - 5, Academia
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Skolitel:

doc. Ing. Pavel Hrubes, Ph.D.

Téma:

Vyzkum senzoriky v Zeleznicni oblasti vyuzivajici fotonickych principl zaloZzenych na vlaknovych
mtizkach FBG

Jazyk:

cesky

Anotace:

Cilem doktorska studia je vyzkum pfipadd uZiti a postupti zpracovani diagnostickych informaci
tykajici se technického stavu kol Zeleznicnich vozidel a infrastruktury prostiednictvim analyzy
vibracénich spekter optoviaknovych senzort. Pro dosaZeni téchto cili budou vyuZity pokrocilé
metody zpracovani signalu s prvky umélé inteligence, se zamérem programové implementace ve
vyhodnocovaci jednotce.

Literatura:

Projekt CL02000011

Optovlaknové systémy s umélou inteligenci pro pokro¢ilé monitorovani parametri kolejovych
vozidel

/

Project CL02000011

Fiber optic systems with artificial intelligence for advanced monitoring of parameters of railway
vehicles
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Skolitel:
doc. Ing. Martin Leso, Ph.D.

Téma:
Optimalizace fizeni Zelezniéni dopravy v podminkach CR

Jazyk :
Cesky

Anotace:

Disertacni téma se zaméfuje na automatické systémy fizeni Zelezni¢ni dopravy s moznosti
optimalizace provozu v redlném case. Cilem prace je navrhnout optimalizacni a automatizacni
algoritmy stavéni vlakovych cest a fizeni rychlosti jizdy vozidel dle aktualni dopravni situace.

Literatura:

ERTMS/ETCS specification on http://www.era.europa.eu

Technologie a fizeni dopravy I. MOJZiS, Vlastislav Tatiana MOLKOVA, Vyd. 1. Pardubice:
Univerzita Pardubice, 2002. 122 s. ISBN 80-7194-424-6.

Technologie a fizeni dopravy Il. - GVD Jaroslav Vonka, Tatiana Molkova, Jaromir Siroky, Univerzita
Pardubice. Katedra technologie a fizeni dopravy, Vydavatel: Univerzita Pardubice, 2000, ISBN
8071942863, 9788071942863
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Skolitel :
doc. Ing. Martin Leso, Ph.D.

Téma:
Digitalni technologie fizeni a zabezpeceni Zeleznicni dopravy

Jazyk :
Cesky

Anotace:

Disertacni téma se zaméruje na digitalni technologie fizeni a zabezpeceni Zelezni¢ni dopravy.
Cilem prace je fesSeni otazek navrhu a implementace architektury digitalnich technologii s
vyuzitim principu centralizace logickych funkci a distribuované technologie objektovych
kontroléri napliiujici koncept vize digitalni technologie pro CR - Zeleznice 4.0. a standardu
EULYNX.

Literatura:

ERTMS/ETCS specification on http://www.era.europa.eu
Koncept digitalni Zeleznice Zeleznice 4.0. https://zeleznice40.cz/
Specifikace EULYNX https://eulynx.eu/
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Skolitel:
doc. Ing. Zdenék Lokaj, Ph.D., LL.M.

Téma:
Vozidlové kooperativni systémy a telekomunikace

Jazyk : Cesky

Anotace:

Tématem jsou kooperativni ITS systémy a specifické postaveni telekomunikaci uvnitr téchto
systémiu. Jsou zkoumany aktualni sméry vyvoje v této dynamické oblasti a nasledné jsou
analyzovany moznosti budouciho vyvoje a to na urovni teoretické, pomoci simulaci a nebo na
zakladé realnych testl a ovéfovani technologii a postupti v praxi.

Literatura:

T. Zelinka, M. Svitek, Telekomunikaéni feSeni pro informacéni systmy sitovych odvétvi. Grada,
2009

Study on the Deployment of C-ITS in Europe: Final Report, Framework Contract on Impact
Assessment and Evaluation Studies in the Field of Transport MOVE/A3/119-2013-Lot N2 5
Horizontal, 2016

C-ITS Platform Final report Phase Il chaired by the Eucopean Commission, 09/2017
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Skolitel :
prof. Dr. Ing. Miroslav Svitek, dr. h. c.

Téma:
Navrh znalostniho systému pro dynamické poskytovani sluzeb mobility

Jazyk :
Cesky

Anotace:

Zakladem navrzeného znalostniho systému bude automatiovany sbér heterogennich dat pomoci
Al nastroja z ruznych informacnich zdroji véetné dostupnych pdf dokumentt, webovych stranek,
Facebookové komunikace, atd. a nasledné zpracovani téchto informaci pomoci pokrocilych
algoritmu do znalostnich grafi, které budou zakladem individualizované nabidky sluzeb mobility
pro jednotlivé kategorie uZivatelli. Pfi navrhu znalostniho systému budou vyuZity principy
pouzivané v Priimyslu 4.0 pro individualizovanou hromadnou vyrobu. V tomto ohledu lze toto
téma zaradit do konceptu Mobilita 4.0.

Literatura:

Matik V., Keil R. a kol.: Primysl 4.0 - Zaklad ekonomické transformace CR, Magnet Press, 2024.
Svitek M.: Information Physics - Physics-Information Analogies for Complex Systems Modelling,
Elsevier, 2021.

Matik V., Tréka M., Cerny D. a kol.: Pro¢ se nebat umélé inteligence? Al pohledem nejen éeskych
odborniki, Jota 2024.

Svitek M., Postranecky M. a kolektiv.: Mésta budoucnosti, NADATUR, 2018.

Pocet doktorandu: 1

Forma studia: kombinovana




Skolitel :
doc. Ing. Bc. Tomas Tichy, Ph.D., MBA

Téma:
Uplatfiovani ITS v méstském inzenyrstvi

Jazyk:
Cesky

Anotace:

Moderni a ekonomicky rozvoj mést je bezesporu zavisly na rozvoji infrastruktury a verejného
prostoru. PredevSim v centrech regiond — krajskych méstech zavisi ekonomicky rozvoj na
vytvoreni podminek pro pohyb zbozi a Zivot lidi. V ramci mésta je nutné reSit néktera uskali ve
verejném prostoru jako je ulozeni inZenyrskych siti, koordinace inZzenyrskych ¢innosti, usporadani
verfejného prostranstvi, koncepce vefejného prostoru, navrh systémid pro fizeni dopravy,
koordinace dopravy, socidlni, ekonomické a enviromentalni potfeby mésta, uplatiiovani chytrych
feseni (Smart pristupy, SUMP) p¥i navrzich ITS ve mésté. Soucasti je uplatnéni staveb a technologii
ve mésté, jako jsou tunely, parkovisté, VHD, budouci autonomni mobilita, a to s cilem navrhu
udrzitelnosti, zajisténi Zzivotniho cyklu a uplatnéni pristupt Al, PDCA, CBA, BIM atp.

Literatura:

Tichy, T.; Svorc, D.; RGzicka, M.; Bélinova Z. Thermal Feature Detection of Vehicle Categories in
the Urban Area. Sustainability 2021, Volume 13, Issue 12

JiSova J., Tichy T., Filip J., Navratilova K., Thomayer L.: The application of the latest territorial
components for sustainable mobility in district cities, Advances in Environmental Engineering
25-26 November 2021, IOP Publihlising Volume 900, 2021

Navratilova K, Tichy T, Fricke A., Woisetschlager D. M., Sedlak J, Ivasienko P.: Application of
Mobility Hub for automatic parking in the city. In: 2021 Smart City Symposium Prague (SCSP).
IEEE, 2021. p. 1-7. 978-0-7381-3158-0/21/$31.00 ©2021 IEEE

vitek M., Postranecky M. a kol.: Mésta budoucnosti, Nadatur, Praha 2018, ISBN 978-80-7270-
0585

Kuda F., a kolektiv autor: Méstské inZenyrstvi nejen pro méstské inzenyry, 1. vydani, IC CKAIT,
Praha 2022, pp 320, ISBN 978-80-88265-39-9, kapitola 5 str. 203 - 254
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