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Anotace:

Kazda letecka organizace se vice ¢i méné potyka s feSenim zavad v destinacich mimo domaci
zakladnu. Tato mista casto nemaji technickou podporu pro dany typ ¢i konkrétni verzi letadla,
nebo napfiklad expert na dany celek pravé neni k dispozici.

Disertacni prace je zamérena na vyvoj a implementaci kolaborativniho systému rozsiiené reality
(AR) pro dalkovou podporu a Skoleni v tidrzbé letadel. Navrhované feseni umozni v pripadé AOG
situaci v mistech s nedostatecné proskolenym technickym persondlem pirenaset obraz redlnych
Casti letadla prostrednictvim AR bryli nebo mobilniho zafFizeni, ve kterém servisni organizace
uvidi interaktivni digitalni obsah. Vzdaleny expert bude mit moznost v realném case vkladat do
sdileného obrazu znacky, upozornéni a 3D vizualizace pfimo na prislusné komponenty, ¢imz
technik ziska okamZitou zpétnou vazbu bez nutnosti listovani v manualech nebo zdlouhavé
verbalni komunikace.

V ramci disertacniho vyzkumu bude vytvoren funkéni prototyp s diirazem na nizkou latenci a
jednoduchost ovladani, pficemz se bude vyuZivat integrace 3D modelt a kontextovych informaci
z prislusnych udrzbarskych manuald. Ocekavané pfinosy zahrnuji rychlejsi a presnéjsi odstranéni
poruch, snizeni nakladt spojenych s fyzickym pfesunem experti a zvySeni dostupnosti
kvalifikované podpory i pro mensi i regionalni MRO centra. Soucasti prace bude ovéreni
efektivity prototypu v modelovych udrzbarskych scénarich, méreni parametru, jako je ¢as
opravy, pocet nespravnych tkonu a mira spokojenosti uzivatelli, a navrh metodiky
implementace systému v redlné letecké praxi.
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Statni program bezpecnosti (SSP) je aktualnim systémem pro fizeni a dozor nad provozni
bezpecnosti v letectvi. ICAO stanovuje zakladni poZadavky a doporucenou praxi pro zavadéni a
hodnoceni efektivity SSP, nicméné dosavadni zkusenost v clenskych statech ICAO naznacuje
priliSnou obecnost doporucené praxe a souvisejicich poradenskych material, tedy nesoulad
mezi potifebami leteckych uradii a obecnym ramcem SSP. Tato skutecnost je jednou z hlavnich
pricin pouze ¢astecné implementace SSP po celém svété. Navrhovana prace je vtomto kontextu
zamérena na vyzkum soucasného ramce SSP s cilem stanoveni potiebné miry detailu pro
doporucenou praxi v zavadéni a hodnoceni efektivity SSP a nasledné vypracovani poradenského
materialu pro komponenty/kritické elementy SSP, které jsou aktualné nejvétsi prekazkou pro
dalsi implementaci ramce SSP v clenskych statech ICAO. Prace predpoklada vyuziti aktualniho
poznani a technik bezpecnostniho inZenyrstvi, zejména systémového pristupu k bezpecnosti.
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