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Katedra aplikované matematiky (K611) 
 

 

Studijní program: Inteligentní dopravní systémy  
 

Školitel: 
doc. Ing. Michal Matowicki, Ph.D.      

Téma: 
Důvěra a vnímání autonomních dopravních technologií 
Jazyk:  
Český 
Anotace: 
Míra přijetí autonomních dopravních technologií (ATT) širokou veřejností do značné míry závisí 

na důvěře a jejich vnímání veřejností. Navzdory technologickému pokroku, který slibuje zvýšení 
bezpečnosti, efektivity a mobility, mezi potenciálními uživateli nadále přetrvává skepse. Tento 
výzkum si klade za cíl prozkoumat komplexní soubor faktorů ovlivňujících důvěru veřejnosti v 

ATT, včetně vnímaného rizika, úrovně informovanosti a očekávaných společenských přínosů.  
S využitím kombinace metod – simulačních studií, experimentů ve virtuální realitě a 

případových studií – bude výzkum analyzovat, jak demografické charakteristiky, předchozí 
zkušenosti a způsoby šíření informací ovlivňují míru přijetí těchto technologií. Zvláštní pozornost 
bude věnována strategiím efektivní komunikace společenské hodnoty ATT, které mohou 

podpořit informované a pozitivní vnímání veřejností. 
Očekává se, že výsledky výzkumu poskytnou tvůrcům politik, výrobcům i dalším 
zainteresovaným aktérům doporučení osvědčených postupů pro posilování důvěry veřejnosti, a 

tím přispějí k plynulé integraci autonomních technologií do každodenní dopravy  
Literatura: 
1. Zhang, Y., & Zhang, Y. (2022). Trust and perceived risk: How different manifestations affect 
the adoption of autonomous vehicles. Transportation Research Part A: Policy and Practice, 163, 

58-72. ScienceDirect 
2.  Ayoub, J., Yang, X. J., & Zhou, F. (2020). Modeling dispositional and initial learned trust in 
automated vehicles with predictability and explainability. arXiv preprint arXiv:2012.13603. arXiv  

3. Hunter, J. G., Konishi, M., Jain, N., Akash, K., Wu, X., Misu, T., & Reid, T. (2022). The 
interaction gap: A step toward understanding trust in autonomous vehicles between 
encounters. arXiv preprint arXiv:2209.10640. arXiv 

4.  Kaufman, R., Lee, E., Bedmutha, M. S., Kirsh, D., & Weibel, N. (2024). Predicting trust in 
autonomous vehicles: Modeling young adult psychosocial traits, risk-benefit attitudes, and 

driving factors with machine learning. arXiv preprint arXiv:2409.08980. arXiv 
5.  Nordhoff, S. (2023). Understanding and addressing the resistance towards autonomous 
vehicles (AVs). arXiv preprint arXiv:2309.10484.  

Počet doktorandů / Number of doctoral students: 1 

Forma studia:  vybírá uchazeč v přihlášce  
Form of study: full-time 
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Školitel: 
doc. Ing. Evženie Uglickich, CSc. 

Téma: 
Modelování a predikce dopravních sčítacích dat 
Topic: 
Modeling and prediction of traffic count data 
Jazyk:  
český 
Anotace: 
V dopravě se běžně vyskytují sčítací data, ať už jde o počty projíždějících vozidel, cyklistů nebo 
chodců za jednotku času na různých typech komunikací. Tato data jsou klíčová pro dopravní 
plánování, optimalizaci infrastruktury a řízení dopravy, a proto je  nezbytné je efektivně 

analyzovat a predikovat. Navrhované téma se zaměřuje na modelování a predikci dopravních 
sčítacích dat pomocí hybridních algoritmů, které kombinují pravděpodobnostní modely a 
optimalizační techniky. Cílem je využít směsi modelů pro sčítací data, jako je Poissonova regrese, 

negativní binomická regrese, Tweedieho model, generalizovaný Poissonův model  s využitím 
bootstrapu pro robustnější odhady. Klíčovým prvkem bude optimalizace výběru modelů a jejich 

parametrizace s ohledem na minimalizaci chyby predikce, přičemž budou zkoumány různé 
metody výběru vah pro jednotlivé modely. Tento přístup umožní flexibilnější a přesnější predikce 
dopravních sčítacích dat, což povede ke zlepšení dopravního plánování, efektivnějšímu řízení 

dopravy a optimalizaci dopravní infrastruktury na základě datově podložených rozhodnutí.  
Literatura: 
Uglickich, E., Nagy, I. Poisson-based framework for predicting count data: Application to traffic 
counts in Prague areas, Journal of Computational Science, 2025,  vol.85,  102534. 

Uglickich, E., Nagy, I. Using Poisson proximity-based weights for traffic flow state prediction, 
Neural Network World, 2023, vol.33(4), p. 291-315.   
Washington, S., Karlaftis, M.G., Mannering, F., Anastasopoulos, P., 2020. Statistical and 

Econometric Methods for Transportation Data Analysis (3rd ed.). Chapman and Hall/CRC.  

Počet doktorandů: 1 

Forma studia: prezenční  
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Katedra aplikované informatiky v dopravě (K614) 
 

 
Studijní program:  Inteligentní dopravní systémy  
 

Školitel: 
Doc. Ing. Vít Fábera, Ph.D. 

Téma: 
Kombinace metod umělé inteligence pro analýzu dat z vozidlových  

simulátorů 
Jazyk: 
český  
Anotace: 
Data z vozidlových simulátorů se většinou zpracovávají statistickými metodami nebo analýzou za 
pomoci lidského experta a bývají doplněna např. dotazníky s volnými otázkami. Cílem je 
prozkoumat a navrhnout metody a jejich kombince pro analýzu využívající umělou inteligenci 

(např. hluboké učení, jazykové modely pro analýzu dotazníků). 
Literatura: 
Zelinka a kol.: Evoluční techniky – principy a aplikace, BEN, 2008 
Mařík a kol.: Umělá inteligence 1 - 5, Academia 

Počet doktorandů: 1 

Forma studia:  prezenční 
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Katedra dopravní telematiky (K620) 
 

 

Studijní program: Inteligentní dopravní systémy  
 

Školitel  
doc. Ing. Pavel Hrubeš, Ph.D. 

Téma: 
Výzkum a aplikace metod posuzování kvality prostorových dat  
Jazyk: 
český 
Anotace: 
Disertační práce se bude zaměřovat na řešení aktuální problematiky výzkumu ověřování kvality 
dat dopravního sektoru v prostředí vnitrostátního přístupového místa (NAP) s využitím 

geografických informačních systémů. Konkrétní témata návrhu metodických postupů a 
aplikačního zpracování, sémantického popisu úloh, návrhu kontrolních mechanismů a algoritmů 

mohou být aplikována v oblastech časového a prostorového hodnocení dopravní nehodovosti, 
dat plovoucích vozidel, dat pro popis stavu dopravních veličin v území, časoprostorové 
zhodnocení dopravní obslužnosti veřejné hromadné dopravy, pocitových map, BIM datových 

modelů apod. 
Literatura: 
Běžně dostupná rozsáhlá literatura technologie GIS, BIM. 
Matematická statistika, modelování a prostorové analýzy. 
Přístupy k řešení kvality dat - DAMA 

 

Počet doktorandů: 1 

Forma studia:  prezenční 
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Školitel: 
doc. Ing. Zdeněk Lokaj, Ph.D., LL.M. (školitel specialista Ing. Martin Šrotýř, Ph.D.)  

Téma: 
Vozidlové kooperativní systémy a telekomunikace 
Topic: 
Vehicle cooperative systems and telecommunications 
Jazyk:  
český 
Anotace: 
Tématem jsou kooperativní ITS systémy a specifické postavení telekomunikací uvnitř těchto 

systémů. Jsou zkoumány aktuální směry vývoje v této dynamické oblasti a následně jsou 
analyzovány možnosti budoucího vývoje a to na úrovni teoretické, pomocí simulací a nebo na 

základě reálných testů a ověřování technologií a postupů v praxi.      
Literatura: 
T. Zelinka, M. Svítek, Telekomunikační řešení pro informační systmy síťových odvětví. Grada, 
2009 
Study on the Deployment of C-ITS in Europe: Final Report, Framework Contract on Impact 

Assessment and Evaluation Studies in the Field of Transport МOVE/А3/119-2013-Lot № 5 
"Horizontal", 2016 

 C-ITS Platform Final report Phase II chaired by the Eucopean Commission, 09/2017  

Počet doktorandů : 1 

Forma studia: prezenční, kombinovaná (vybírá uchazeč v přihlášce) 
 

 
 

Školitel: 
doc. Ing. Bc. Tomáš Tichý, Ph.D., MBA 

Téma: 
Uplatňování ITS v městském inženýrství 
Jazyk:  
Český 
Anotace: 
Moderní a ekonomický rozvoj měst je bezesporu závislý na rozvoji infrastruktury a veřejného 

prostoru. Především v centrech regionů – krajských městech závisí ekonomický rozvoj na 
vytvoření podmínek pro pohyb zboží a život lidí. V rámci města je nutné řešit některá úskalí ve 

veřejném prostoru jako je uložení inženýrských sítí, koordinace inženýrských činností, uspořádání 
veřejného prostranství, koncepce veřejného prostoru, návrh systémů pro řízení dopravy, 
koordinace dopravy, sociální, ekonomické a enviromentální potřeby města, uplatňování chytrých 

řešení (Smart přístupy, SUMP) při návrzích ITS ve městě. Součástí je uplatnění staveb a technologií 
ve městě, jako jsou tunely, parkoviště, VHD, budoucí autonomní mobilita, a to s cílem návrhu 
udržitelnosti, zajištění životního cyklu a uplatnění přístupů AI, PDCA, CBA, BIM atp.  
Literatura: 
Tichý, T.; Švorc, D.; Růžička, M.; Bělinová Z. Thermal Feature Detection of Vehicle Categories in 

the Urban Area. Sustainability 2021, Volume 13, Issue 12 
Jíšová J., Tichý T., Filip J., Navrátilová K., Thomayer L.: The application of the latest territorial 

components for sustainable mobility in district cities, Advances in Environmental Engineering 
25-26 November 2021, IOP Publihlising Volume 900, 2021 
Navrátilová K, Tichý T, Fricke A., Woisetschläger D. M., Sedlák J, Ivasienko P.: Application of 

Mobility Hub for automatic parking in the city. In: 2021 Smart City Symposium Prague (SCSP). 
IEEE, 2021. p. 1-7. 978-0-7381-3158-0/21/$31.00 ©2021 IEEE  

vítek M., Postránecký M. a kol.: Města budoucnosti, Nadatur, Praha 2018, ISBN 978-80-7270-
0585 
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Kuda F., a kolektiv autorů: Městské inženýrství nejen pro městské inženýry, 1. vydání, IC ČKAIT, 

Praha 2022, pp 320, ISBN 978-80-88265-39-9, kapitola 5 str. 203 - 254 

Počet doktorandů:  1 

Forma studia:  prezenční, kombinovaná (vybírá uchazeč v přihlášce) 

 
 

 

Školitel: 
doc. Ing. Bc. Tomáš Tichý, Ph.D., MBA 

Téma: 
Modelování a řízení silniční dopravy v intravilánu a extravilánu  
Topic: 
Modeling and management of road transport in urban and rural areas 
Jazyk:  
Český 
Anotace: 
S rozvojem přepravních kapacit je velká poptávka po kvalitních dopravních stavbách, a to jak ve 

městech, tak mimo město. Komunikační síť má jisté dopravní kapacitní omezení, ale je možná 
další modifikace pomocí uplatnění prvků řízení a informování nejen na  městské dopravní sítě, ale 

i dálničních komunikacích, zejména pak využitím ITS systémů a jejich vzájemné provázaní, 
preferencí vybraného druhu dopravy, C-ITS, ale i přípravy pro autonomní systémy a uplatnění AI. 
Přesto dochází k mezním dopravním situacím, kterým je možné vhodným zásahem předcházet a 

zabezpečit bezpečnost a plynulost dopravy. Využitím simulačních nástrojů je možné nejen 
prověřovat potřebná opatření pro nastavování ITS systémů, ale i optimalizovat strategie řízení 
silničního provozu na dopravní komunikační síti zahrnující i další externality jako je chování řidiče, 

vnímání telematických prvků na komunikaci, adekvátní reakce řidičů v dopravní proudu, 
vytváření kvalitního modelu dopravy apod. 
Literatura / References: 
Tichý, T.; Švorc, D.; Růžička, M.; Bělinová Z. Thermal Feature Detection of Vehicle Categories in 

the Urban Area. Sustainability 2021, Volume 13, Issue 12, 6873 
Navrátilová K, Tichý T, Fricke A., Woisetschläger D. M., Sedlák J, Ivasienko P.: Application of 
Mobility Hub for automatic parking in the city. In: 2021 Smart City Symposium Prague (SCSP). 

IEEE, 2021. p. 1-7. 978-0-7381-3158-0/21/$31.00 ©2021 IEEE  
Růžička J., Tichý T., Hajčiarová E.: Big Data Application for Urban Transport Solutions, In: 2022 
Smart City Symposium Prague (SCSP). IEEE, 2022. p. 1-7. 978-0-7381-3158-0/21/$31 

Přibyl P., Svítek M.: Inteligentní dopravní systémy. BEN, Praha 2001, ISBN 80-7300-029-6.  Pribyl 
P., Janota A., Spalek J.: Risk Analysis and Risk Management - Road and Rail Tunnels (in Czech), 

BEN, Praha, 2008, ISBN 978-80-7300-2140-0, pp. 528 

Počet doktorandů: 1 

Forma studia: prezenční, kombinovaná (vybírá uchazeč v přihlášce) 

 
 

 
 
 

 
 
 

 
 

 



ČVUT v Praze, Fakulta dopravní 
Referát vědy a výzkumu 
Konviktská 20, 110 00  Prague 1, Czech Republic 

 

Školitel: 
Doc. Ing. Bc. Tomáš Tichý, Ph.D., MBA 

Téma: 
Bezpečnost a spolehlivost ITS systémů 
Jazyk:  
Český 
Anotace: 
Téma disertační práce cílí na problematiku zajištění bezpečnosti a spolehlivosti systémů a 

subsystémů ITS, zejména na tunelové systémy, řídicí a informační systémy apod., jež jsou součástí 
prvků na dopravní a kritické infrastruktuře. Systémy ITS musí být nejen vzájemně propojené pro 

získávaní velkého množství dat a informací na které je možné uplatňovat nové přístupy AI, 
prediktivní diagnostiky, lokalizace poruchy a odhadovaní stavu systému a jeho životního cyklu v 
závislosti na limitních stavech bodu zvratů, ale i zabezpečené proti kyberútokům. Všechny 

aspekty se promítají do směrů zabývající se návrhem, implementací, vyhodnocením a kontrolou. 
Odhalování poruch před vznikem nenadálých zejména pak degradačních poruch je důležitou 
formou vhodného diagnostického systému, jež může výrazně napomoci s optimalizací financí, 

údržby, preventivních oprav a využití nových progresivních metod pro zajištění spolehlivosti a 
bezpečnosti systémů. 
Literatura: 
Tichý, T.; Brož, J.; Bělinová, Z.; Pirník, R.: Analysis of Predictive Maintenance for Tunnel Systems. 

Sustainability 2021, Volume 13, Issue 7, 3977.  
Tichý, T.; Brož, J.; Bělinová, Z.; Kouba, P.: Predictive diagnostics usage for telematic systems 
maintenance. In 2020 Smart City Symposium Prague; IEEE Press: New York, NY, USA, 2020. ISBN 

978-1-7281-6821-0. 
Novák M., Votruba Z.: Theory of system complexes reliability, Aracne editrice, Roma, 2018, 

ISBN: 978-88-255-0801-7  
PIRNÍK, R.TICHÝ, T. NAGY, P. Telematická podpora pri mimoriadnych udalostiach v dopravnom 
tuneli. 1. vyd. – Žilina : Žilinská univerzita v Žiline, 2023. 111 s. ISBN 978-80-554-2056-1 

Počet doktorandů: 1 

Forma studia:  prezenční, kombinovaná (vybírá uchazeč v přihlášce) 

 


